MM-Robo 2010

Gruppe ,,Speed-Force” stellt sich vor!



Gruppenzusammenstellung
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Aufgaben & Dienste...

¢ als Coach... ... motivieren
.. helfen
.. Ansprechpartner fur Probleme

... Terminplanung
.. Vorbildfunktion

,,00 wenig Hilfe als moglich, soviel wie notig".

e als

< : ... gegenseitige Unterstutzung
Teammltglled"' ... Einhalten von Terminen

.. eigenstandiges Arbeiten
.. Pflegen des Team-Klimas
.. selbststandiges Losen von Problemen

Guter Lernprozess: Eigenstandiges Erkennen und
Verbessern von Fehlern!



Unser Roboter:

* |dee... > o ...Vorschlage...

...Gruppenfeedback... <

e ...erste ,,Bauarbeiten®...

> o ...Perfektionierung... > o ...ersteTestlaufe...

...unser ,,perfekte” Roboter !



Unsere Terminfindung:

e ...mit freundlicher Unterstutzung von

Doodle

/(assenubergre'fend

Einfach & Sicher Effektiv und
Erwartungsvoll

Bedingungsfreundlich Schnell



